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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
D 03.02.01

SIEC KANALIZACJI SANITARNEJ
CPV : Roboty w zakresie budowy rurociagow



1. Wstep.

1.1. Przedmiot STWiORB.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru Robot
Budowlanych sg wymagania dotyczace wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z przebudowa
przepompowni $ciekOw oraz rurociggu ttocznego w miejscowosci Strykowo.

1.2. Zakres stosowania STWiORB.

Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robot Budowlanych stanowi dokument
przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot przy budowie sieci kanalizacji
sanitarnej w ramach inwestycji jak w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych STWiORB.

Roboty, ktorych dotyczy Specyfikacja Techniczna Wykonania 1 Odbioru Robot
Budowlanych obejmujg wszystkie czynno$ci umozliwiajace 1 majace na celu wykonanie robot
wymienionych w pkt.1.1 w zakresie zgodnym z rysunkami.

W zakres robot wchodza:

- roboty przygotowawcze,

- pomiary liniowe w terenie,

- roboty ziemne,

- dostawa materialow,

- wykopy liniowe wraz z umocnieniem i rozbiérkg umocnienia,
- odwodnienie wykopu,

- wykonanie podtoza piaskowego pod rurociagi,

- ulozenie 1 montaz rurociggow,

- dostawa 1 montaz tloczni 1 pompowni,

- demontaz istniejgcej pompowni,

- dostawa 1 montaz studni wraz z wyposazeniem,

- wykonanie przepigcia istniejacych sieci,

- wykonanie przewiertow,

- montaz rur ochronnych,

- rozebranie 1 odtworzenie nawierzchni utwardzone;,
- wykonanie obsypki piaskowej,

- wykonanie prob szczelnosci,

- wymiana gruntu,

- zasypanie wykopow,

- kontrola jakos$ci robot,

- odbior robdt,

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,
- organizacja ruchu.

1.4. Okreslenia podstawowe.

Okreslenia podstawowe podane w niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania 1 Odbioru
Robo6t Budowlanych (STWiORB) sg zgodne z obowigzujagcymi Polskimi Normami.

1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnosé
z Dokumentacja Projektowa, STWiORB 1 poleceniami Inspektora.
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Przy wykonywaniu sieci nalezy bezwzglednie przestrzega¢ przepisow BHP.

Pojecia ogolne

Kanalizacja sanitarna — sie¢ kanalizacyjna zewngtrzna przeznaczona do odprowadzania
sciekOw bytowo-gospodarczych

Studzienka rewizyjna — studzienka wybudowana w celu umozliwienia czyszczenia i
ewentualnej renowacji kanalu, wspomagajaca rownoczesnie jego naturalne przewietrzanie
Kanalizacja ciSnieniowa — system kanalizacyjny, w ktorym przeplyw $ciekéw nastepuje
wskutek ci$nienia wytworzonego przez pompy.

2. Wyroby budowlane i materialy.

2.1. Ogodlne wymagania.

Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty wykorzystane do budowy sieci
kanalizacji sanitarnej powinny odpowiada¢ normom krajowym oraz jesli to mozliwe normom
europejskim lub technicznym aprobatom europejskim. W przypadku braku norm krajowych
lub europejskich elementy i materialy powinny odpowiada¢ wymaganiom odpowiednie]
specyfikacji.

Wykonawca jest zobowigzany dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami
Rysunkow 1 STWiORB.

Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o proponowanych zrddiach
otrzymania materiatlow przed rozpoczeciem ich dostawy.

Jezeli Rysunki lub STWiORB przewiduja mozliwos¢ wariantowego wyboru rodzaju
materialtu w wykonywanych robotach, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora
Nadzoru o swoim wyborze jak najszybciej jak to mozliwe przed uzyciem materiatu, albo w
okresie ustalonym przez Inspektora Nadzoru.

W przypadku nie zaakceptowania materialu ze wskazanego zrodla, Wykonawca powinien
przedstawi¢ do akceptacji Inspektora Nadzoru materiat z innego zrodla.

Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ po6zniej zmieniony bez zgody
Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane, 1 nie
zaakceptowane materialy, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie
przyjeciem i niezaplaceniem za wykonang prace.

2.2. Przewody kanalizacyjne grawitacyjne.

Sie¢ kanalizacyjng grawitacyjng zaprojektowano z rur PVC-U klasy ,,S”, SN8, SDR 34, ze
$ciankg litg. Elementy rurowe taczone sg kielichowo z zastosowaniem pierscieniowych
uszczelek elastomerowych.

Przewody kanalizacyjne nalezy uktada¢ w wasko przestrzennych wykopach na dobrze
zageszezonej podsypee zwirowo-piaskowej o grubosci min.10cm. Wyzej wymienione kanaty
beda posiadac spadki pokazane w czg$ci graficznej projektu.

2.3. Sie¢ tloczna (ciSnieniowa).

Sie¢ cisnieniowag wykona¢ z rur PE100_SDR17 laczonych przez zgrzewanie o $rednicy
160x9,5mm.

Przewody kanalizacyjne nalezy uktada¢ w wasko przestrzennych wykopach, na dobrze
zageszezonej podsypee zwirowo-piaskowej, o grubosci min.10cm. Rurocigg ttoczny bedzie
posiada¢ spadki pokazane w czgs$ci graficznej projektu.
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2.4. Studnia rewizyjna.

Studzienki rewizyjne umozliwig przeprowadzenie na sieci okresowych prac
eksploatacyjnych.

Studzienki rewizyjne zaprojektowano jako prefabrykowane, betonowe &1000mm, z
betonu min. C35/45, nasigkliwos$ci <5,0% z prefabrykowang dolng cz¢scig studni, z gotowa
kineta, z uszczelkami gumowymi zgodne z PN-EN 476:2001. Stopnie wtazowe stalowe
zgodne z PN-EN 13101:2005 w otulinie tworzywowej. Zwienczenie studni stanowi zwezka
oraz wlaz zeliwny z wypelieniem betonowym, z dwoma ryglami, © 600 klasy D400 zgodne
z PN-EN 124:2000, PN-87/H-7405/02.

2.5. Studnia rozprezna.

Studnie rozprezng prefabrykowang betonowa ¥1000 wykonaé z betonu min. C35/45,
nasigkliwosci <5,0% z prefabrykowang dolng czg$cig studni z gotowg kineta, z uszczelkami
gumowymi zgodne z PN-EN 476:2001. Stopnie wtazowe stalowe zgodne z PN-EN 13101:2005
w otulinie tworzywowej. Zwienczenie studni stanowi zwezka betonowa oraz wlaz zeliwny z
wypetnieniem betonowym, z dwoma ryglami, @ 600 klasy D400 zgodne z PN-EN 124:2000,
PN-87/H-7405/02.

Wioty do studni dn160, dn63, dn200 wylot dn200.

Wiaczenie rurociggéw tlocznych do studni rozpreznej wykonac jako szczelne.

2.6. Studnia odwadniajaca.

W najnizszym punkcie sieci cisnieniowej zaprojektowano studzienke odwadniajaca
betonowa ¥1200. Studnie odwadniajacg wykonac z betonu min. C35/45, nasigkliwosci <5,0%,
z prefabrykowang dolng czescig studni, z uszczelkami gumowymi, stopniami w otulinie
tworzywowej, zgodne z PN-EN 13101:2005 oraz z wlazem zeliwnym, klasy D400 z
wypetnieniem betonowym zgodne z PN-EN 124:2000, , PN-87/H-7405/02.

W studni zamontowa¢ tréjnik redukcyjny dn150/80, zasuwe klinowa dn80 oraz ksztattke
do montazu szybkoziacza umozliwiajaca podigczenie weza, do oprézniania lub phlukania sieci.

2.7. Rury ochronne.
Rury ochronne - stalowe, zabezpieczone antykorozyjnie, o $rednicy 323,9 x 11mm. Koncoéwki
rury ostonowej uszczelni¢ przy uzyciu tancuchow lub manszet uszczelniajacych.
Rure przewodowg utozy¢ z rurg ochronng na ptozach slizgowych.

2.8. Tlocznie $ciekdw.

Tocznie $ciekow — P1., P2 zaprojektowano jako zbiorniki z o srednicy wewnetrznej 2500mm.

Zewnetrzna obudowa toczni

Obudoweg nalezy wykona¢ z betonu o wytrzymatosci na $ciskanie C40/50 zgodnie z
PN-EN 206:2014-04, wodoszczelnego (W10 wg PN-88/B-06250), malto nasigkliwego
(ponizej 5%) 1 mrozoodpornego (F-150 PN-88/B-06250), o klasie ekspozycji XA3 wg PN-EN
206:2014-04.

Dno komory nalezy wykona¢ z pogrubionym dnem 1 rzgpiem do montazu pompy
odwadniajacej. Wszystkie otwory pod rurociggi 1 przej$cia kablowe nalezy wykonac jako
szczelne.
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Zbiornik retencyjny toczni

Zbiornik nalezy wykona¢ ze stali nierdzewnej 1.4301 wg PN-EN 10088-1. Wszystkie
stalowe elementy modulu (rozdzielacz, separatory, komora zbiorcza) wykonane sg ze stali
nierdzewnej 1.4301 wg PN-EN 10088-1. Wszystkie polaczenia kotierzowe wykonac sg ze stali
nierdzewnej 1.4301 wg

PN-EN 10088-1.

Wszystkie pofaczenia srubowe (Sruby, nakretki, podkiladki) nalezy wykona¢ ze stali
nierdzewnej 1.4301 wg PN-EN 10088-1.

Wszystkie spoiny wykona¢ w technologii wtasciwej dla stali nierdzewnej. W celu
wyeliminowania ilo$ci polaczen spawanych, wywijki dla kotnierzy nalezy formowac¢ poprzez
obrobke plastyczna.

Na zewnatrz zbiornika retencyjnego, nalezy zabudowa¢ dwa separatory, umozliwiajace
oddzielenie statej frakcji zawartej w $ciekach od cieczy. Wyklucza si¢ zabudowe separatoréw
wewnatrz zbiornika retencyjnego. Separacj¢ umozliwiaja dwie uchylne klapy cedzace tzw.
grzebienie. Dodatkowo w celu ograniczenia zjawiska zarastania i1 oblepiania grzebieni, prety
powinny by¢ elektropolerowane w celu zwigkszenia gtadkosci powierzchni.

Na ciaggach tlocznych oraz pomigdzy separatorem 1 komorg rozdzialu nalezy stosowac
zawory zwrotne kulowe. Wszystkie zasuwy odcinajagce muszg by¢ zasuwami nozowymi.

Wszystkie elementy stalowe (nie tylko spoiny) nalezy podda¢ trawieniu w celu
zwiekszeniu odpornosci korozyjnej stali - majac na uwadze zapewnienie odpowiedniej
trwatosci elementéw wykonanych ze stali kwasoodpornych ich powierzchnie bezwzglednie
nalezy podda¢ trawieniu, a nast¢pnie pasywacji. Zabiegi te muszg by¢ koniecznie
przeprowadzone na wewngetrznych oraz na zewngtrznych powierzchniach elementow.

Wykonanie operacji trawienia 1 pasywacji nalezy potwierdzi¢ protokotem zdawczo
odbiorczym zawierajgcym spis elementow poddanych operacjom oraz certytikatem
zawierajacym wyniki pomiaru potencjatu powierzchni, a takze informacj¢ na temat sktadu
kapieli trawigcej 1 czasu kapieli. W wypadku przeprowadzania operacji przez wykonawce a
nie przez wyspecjalizowany zaklad, wykonawca zobowigzany jest zalgczy¢ umowe zawartg z
zaktadem utylizacji odpadow lub dokument potwierdzajacy przekazanie odpadu
niebezpiecznego do utylizacji (kwasna poptuczyna po procesach trawienia i pasywacji z
zawartoscig metali cigzkich).

Operacje trawienia, a nastepnie pasywacji prowadzi¢ w sposob nastepujacy:

1. Zbiornik tloczni wraz z rozdzielaczem, separatorami i orurowaniem - wykona¢
trawienie, a nast¢pnie pasywacje za pomoca kapieli zanurzeniowej. Operacje
prowadzi¢ dla powierzchni zewngtrznych 1 wewnetrznych.

2. Rurociagi przylaczeniowe zewnetrzne zlokalizowane wewnatrz komory
pompowni- wykona¢ trawienie, a nastepnie pasywacje za pomocg kapieli
zanurzeniowej. Operacje prowadzi¢ dla powierzchni zewngtrznych 1 wewnetrznych.

Powyzsze wymagania nie dotycza:
1. Elementow zlacznych (Sruby, nakretki, podktadki)
2. Obudow szaf elektrycznych

Wymagania w zakresie prac spawalniczych:
Wykonawca prac spawalniczych musi posiadaé certyfikowany system zarzadzania
jakoscig w spawalnictwie w zakresie petnych wymagan wg normy EN-ISO 3834-2.
Wykonawca musi zatrudnia¢ spawaczy 1 operatoréw urzadzen spawalniczych
spelniajagcych wymagania normy PN-EN 287-1/PN-EN-ISO 9606-1 oraz normy PN-EN-ISO
14732 posiadajacych aktualne uprawnienia.
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Wykonawca prac spawalniczych powinien posiada¢ uznang technologi¢ spawania
WPQR zgodng z PN-EN ISO 15614. Wymagany poziom jakosci spoin dla konstrukcji
spawanych minimum poziom "C" wg PN-EN ISO 5817. Minimalny zakres badan
nieniszczacych - 100% zlaczy podda¢ kontroli wizualnej (VT) wg PN-EN ISO 17637.
Personel wykonujacy badania powinien posiada¢ aktualny certyfikat kompetencji w zakresie
badan wizualnych VT wg normy PN-EN ISO 9712.

Wykonawca prac spawalniczych zobowigzany jest do dostarczenia nastepujacych
dokumentow:

e kopia certyfikatu EN-ISO 3834-2 wystawionego przez jednostke akredytowang i
notyfikowang przez ministra Komisji Europejskiej (wymaga si¢, aby wraz z
dokumentacjg przetargowg oferent dotaczyt kopig certyfikatu EN-ISO 3834-2
wystawionego przez jednostke akredytowang 1 notyfikowang przez ministra Komisji
Europejskiej).

atesty hutnicze 3.1 oraz deklaracje zgodno$ci na materialy podstawowe 1 dodatkowe;
protokot/protokoty z badan wizualnych (VT);

instrukcje technologiczne spawania (WPS);

dzienniki spawania;

lista spawaczy wraz z kopig uprawnien;

lista personelu nadzoru spawalniczego wraz z kopig uprawnien;

protokot z kontroli wymiarowej konstrukcji spawanych.

Dostep do komory rozdziatu tloczni powinien by¢ tatwy 1 szybki, nie moze byc¢
ograniczony konieczno$cig odkrecania $rub.

Dostep do rozdzielacza musi by¢ latwy 1 szybki 1 nie moze by¢ ograniczony
koniecznoscig odkrecania $rub. Dostep do rozdzielacza 1 separatoréw powinien by¢ mozliwy
z poziomu posadzki lub podestu eksploatacyjnego.

Dostep do separatorow powinien by¢ tak zlokalizowany, aby po jego odkreceniu,
zawarte w nim $cieki nie wylewaty si¢ na osoby obstugujace oraz posadzke.

W celu kontroli komory retencyjnej zbiornika ttoczni nalezy go wyposazy¢ w otwor
rewizyjny szklany 1 dodatkowo wnetrze zbiornika nalezy oswietlic.

Ttocznia musi mie¢ mozliwo$¢ odcigcia kazdego z separatorow 1 pompy osobno, na
czas remontow lub przegladow tym samym umozliwi¢ prace tloczni z jedna pompa.

Pompy.

Pompy tak dobrane aby jedna z nich zapewniata 100% wymagang wydajnos¢, a druga
stanowita jej 100% czynng rezerwe.

Wodoszczelny wlot kablowy — potaczenie kablowe ze stali nierdzewnej z
wypetnieniem poliuretanowym wykonane w technologii zapewniajacej 100 % szczelnosci;
uniemozliwia catkowicie penetracje wody do wnetrza silnika poprzez kabel.

System chlodzenia silnika - bez uzycia wody - monolityczna obudowa stojana z
wbudowanymi kanatami, skutecznie przekazujaca nadmiar ciepta do tloczonej cieczy.
Pozwala to na ciaggla prace w instalacjach suchych.

Pompy wyposazone w podwdjne mechaniczne uszczelnienie walu stanowigce —
skuteczny system kasetowego uszczelnienia walu. Polaczenie silnika pompy z czgscig
hydrauliczng w sposob dajacy mozliwos¢ szybkiego 1 prostego demontazu - bez uzycia
narzedzi. Zapewnia to tatwy dostep w celach serwisowych 1 ulatwia przeglady.

Nalezy stosowa¢ pompy zatapialne z mozliwos$cig pracy ,,na sucho” z wewngtrznym
systemem chlodzenia i silnikiem o stopniu ochrony IP68 (co zapewnia ochrong pompy w
przypadku ewentualnego zalania komory ttoczni).

Pompy zabezpieczone termicznie.
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Szafa zabezpieczajgco-sterujgca.

Urzadzenie  zabezpieczajaco - sterujgce z  dedykowanym  sterownikiem
przemystowym, steruje praca dwdch pomp. Wbudowany algorytm przewiduje automatyczng
naprzemienng prace dwoch zespotdw pompowych. Realizacja kolejnych faz procesu
naptywu/tloczenia, odbywa si¢ po osiggnieciu zadanych wartosci poziomu S$ciekow w
zbiorniku, mierzonych przez sond¢ hydrostatyczng. W przypadku niskiego naptywu $ciekow,
tlocznia uruchamiana jest z czestotliwoscig przeciwdziatajacg zagniwaniu gromadzonych w
zbiorniku §ciekdw 1 powstawaniu nieprzyjemnych odoréw.

Czas biegu 1 przerwy w pracy pomp s3 nastawiane 1 ograniczone.

Pompy dziataja na zmiang wg automatycznego programu przelgczania. Nie ma
mozliwos$¢ pracy dwoch pomp jednoczesnie.

W przypadku awarii jednej pompy (np. wylaczenie silnika wytgcznikiem termicznym)
nastepuje automatyczne wigczenie drugiej pompy. Ponadto w szafie znajduje sie¢
zabezpieczenie zwarciowe 1 przecigzeniowe dla kazdej pompy oraz mozliwos¢ przetaczenia
na tryb reczny.

Wyposazenie szafy stanowi takze grzatka z termostatem 1 modut telemetryczny.

Wyposazenie szafy stanowig rowniez:

- dwie przetwornice czestotliwosci (kazda pompa ma swoja przetwornice)
- zabezpieczenie zwarciowe 1 przecigzeniowe,

- przefacznik sie¢ — 0 — agregat + wtyk,

- wylgcznik réznicowo — pradowy,

- ogranicznik przepiec¢ typu B + C,

- sygnalizator optyczno — akustyczny,

- gniazda 230V 124V.

Wyposazenie pervfervjne tloczni

W zbiorniku stanowigcych zewngtrzng, podziemng obudowe nalezy zastosowaé wlaz

o wymiarach umozliwiajacych swobodny dostep 1 eksploatacje urzadzen np. 800 x 900mm
wykonany ze stali nierdzewnej 1.4301 wg PN-EN 10088-1.
Wiaz musi by¢ ocieplony i1 posiada¢ blokade uniemozliwiajgcg samoczynne zamknigcie w
trakcie prowadzenia czynnos$ci serwisowych przez obsluge. Ponadto nalezy zastosowaé
sygnalizacj¢ otwarcia wlazu jako zabezpieczenia tloczni przed otwarciem przez osoby
nieupowaznione. Niepozadane otwarcie wlazu nalezy sygnalizowa¢ (sygnalizacja $§wietlna 1
dzwickowa w standardzie) wraz z wystaniem sygnatu do systemu monitoringu.

Drabinka zlazowa ze stali nierdzewnej 1.4301 wg PN-EN 10088-1, z wysuwanym
pochwytem, umozliwiajacym bezpieczne zej$cie oraz szczeblami antyposlizgowymi. W celu
uniemozliwienia pojawienia si¢ roznych potencjaldw 1 niebezpiecznych napie¢ na
przedmiotach metalowych (drabinka, podest), zastosowa¢ potaczenia wyrownawcze.

Oswietlenie komory wewnetrznej - os$wietlenie powinno by¢ zalgczane
automatycznie po otwarciu witazu lub recznie z szafy sterownicze;.

Wentylacja zbiornika tloczni - zbiornik zewnetrzny stanowigcy podziemng komore
musi by¢ wyposazony w wentylacje grawitacyjng nawiewno — wywiewng. Na plycie
zbiornika nalezy zamontowa¢ wentylator dachowy, stanowigcy wentylacje mechaniczng
zbiornika.

Wentylacja zbiornika retencyjnego tloczni - zbiornik tloczni musi wentylowany
poprzez wywiewke wentylacyjng z zabudowanym wkladem z wegla katalitycznego,
neutralizujgcego ewentualne przykre zapachy.

Pompa odwadniajaca wraz z instalacja odwadniajaca - w rzapi, wykonanej w dnie
komory podziemnej nalezy zamontowaé pompke odwadniajagcg do odpompowania wod
przypadkowych. Instalacje tloczng wykona¢ ze stali nierdzewnej 1.4301 wg PN-EN 10088-1.
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Przeplywomierz - na rurociggu tlocznym nalezy zamontowaé przeptywomierz
elektromagnetyczny w opcji rozlacznej tzn. czujnik przeplywu zamontowany jest wowczas na
rurociggu ttocznym a przetwornik zamontowany jest w szafie sterowniczej.

Wymagania dla ttoczni sciekow:

fatwy dostep do kazdego elementu sktadowego, pomp, separatoréw i armatury,

zlokalizowanie separatorOw na zewnatrz komory retencyjnej,

separator z uchylnymi klapami grzebieniowymi 1 wziernikiem,

dostep do wnetrza rozdzielacza za pomoca specjalnego wilazu,

nasada umozliwiajgce plukanie separatorOw oraz rurociggu tlocznego bez koniecznos$ci
wylaczania tloczni z normalnego cyklu pracy,

kontrola §ciekow oczyszczonych w zbiorniku za pomoca duzego wziernika
wyposazonego dodatkowo w wycieraczke szyby i o§wietlenie,

zarOwno oba separatory, jak 1 zbiornik $ciekbw wyposazone w rewizje z przezroczystego
szkta, umozliwiajagce oceng stanu zanieczyszczenia bez uprzedniej koniecznosci demontazu,
rozbierania tych podzespotow,

mozliwos¢ pracy tylko jednej pompy — oddzielne odciecie kazdego z separatorow 1 kazde;j
pompy dzigki zainstalowanej armaturze,

fatwos¢ kontroli pracy oraz wykonywania przegladow 1 operacji remontowych (dzigki
witazowi specjalnej konstrukcji pozwalajagcemu na szybkie otwarcie komory rozdzielacza)

otwarcie separatora i rozdzielacza dla czynnosci obstugowych za pomoca szybkoziacza,

klasa szczelnosci silnikow pomp IP 68.
Informacje ogolne

— wszystkie opisy na urzadzeniu sg wykonane w jezyku polskim,

— kazde urzadzenie posiada dokumentacje techniczno-ruchowa DTR w jezyku polskim,

— urzadzenie posiada deklaracje zgodnos$ci z normg PN-EN 752-6,

— rozdzielnia sterujgca zgodna z dyrektywami:
= 73/23/EEC — wyposazenie elektryczne do stosowania w okreslonym zakresie napiec¢
= 89/336/EEC — zgodnos$¢ elektromagnetyczna.

Nowoprojektowane tlocznie Sciekow nalezy wlaczy¢ do istniejgcego w Gminie
Steszew systemu monitoringu i wizualizacji.

Oprogramowanie nowych tloczni ma by¢ zintegrowane i kompatybilne z istniejacym systemem
monitoringu znajdujacym si¢ na oczyszczalni Sciekow w miejscowosci Witobel. Nalezy przewidzie¢
podiaczenie projektowanych tloczni do stacji operatorskiej na Oczyszczalni Sciekéw Strykowo.

Monitorowanie pracy urzadzenia w systemie wizualizacji wymaga wyposazenia tloczni w
nastepujace elementy:
e kompaktowy sterownik swobodnie programowalny typu All-in-one z wyswietlaczem
e modem GSM/GPRS
e karta SIM w prywatnym APN
e system publikacji danych SCADA przez przegladark¢ www, przypisany do jednego
uzytkownika (jeden dla dowolnej liczby podlaczonych urzadzen)
e wpiccie danego urzadzenia do systemu uzytkownika
System monitorowania pracy urzadzenia umozliwiajacy:
e ciggly podglad aktualnych parametrow pracy urzadzenia w trybie GPRS
e komunikacje SMS pod wybrane numery telefonéw komoérkowych
e zmian¢ parametrOw pracy tloczni takich jak: poziomy alarmowe, poziomy
zalagczen/wytaczen pomp, maksymalny czas pracy pomp
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zdalne zalaczenie 1 wykluczenie pompy, blokowanie rownolegtej pracy pomp
archiwizacj¢ parametrow pracy tloczni w czasie na zewnetrznych serwerach

standardowe informacje o pracy tloczni zawieraja:

- graficzne odwzorowanie: pracy pomp (postdj, praca, awaria, pompa wykluczona),

poziomu medium w zbiorniku, pradu pobieranego przez pompy
- pomiary czasu pracy 1 liczby zalgczen pomp

- raport dobowy z pracy urzadzenia

- raport miesi¢czny z pracy urzadzenia.

PARAMETRY ZBIORNIKOW I POMP TLOCZNI:
Pompy dobrano na podstawie parametrow hydraulicznych:

llosé
L doptywajacych Wyma Wymagana Szacowa
sciekow gana koéé i $¢
dajnosé wysokosé na po;emnosg
P. [I/s] wy[I/s] podnoszenia [m] retencyjna [m’]
P1 15,6 16,8 15,24 0,7
P2 18,3 20,2 -20,9 22,97 -21,88 0,7
Moc Srednica
elektryczna/ Liczb Srednica wewnetrzn
L moc na wale :faar: Rodzaj a rurociggu | a zbiornika/
. z .
P pompy P1/P2 In wirnika | pom | tlocznego za | catkowita
p pompownia wys.
zbiornika
[-] kW A [szt] [mm] mm
®160x9,5,
Pl 6,5/5,5 13,8 S-Tube 2 PE100, 2500/6220
SDR17
®160x9,5,
P2 12,6/11,0 22,7 Vortex 2 PE100, 2500/6100
SDR17
Elementy wyposazenia zbiornikowej tloczni Sciekow :
L.p. Nazwa elementu [los¢ material
el
1. | Zbiornik zewngtrzny tloczni o $rednicy wewnetrznej 2500 mm z | 1 kpl beton o
wylewka na rzgpi¢ dla pompki odwadniajacej wytrzymatosci na
sciskanie C40/50
zgodnie z PN-EN
206:2014-04
2. | Szafa sterownicza; dwie przetwornice czgstotliwosci (kazda
pompa posiada wtasng przetwornice)
3. | Wlaz kwadratowy jednoskrzydlowy z zamkiem oraz 1 kpl. Stal
zabezpieczeniem przeciw samoczynnemu zamykaniu nierdzewnal.4301
4. | Zasuwa odcinajaca nozowa na wlocie do rozdzielacza z 1 kpl. -
facznikiem rurowo-kotierzowym umozliwiajacym potaczenie
rurociggu grawitacyjnego z modutem tloczni
5. | Wewngetrzna komora zbiorcza o pojemnosci catkowitej ok. 1 kpl | Stal nierdzewna
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V=700 1

1.4301

Zasuwy odcinajgce nozowe na wlocie do separatorow

2 szt

Zasuwy odcinajace nozowe na kroccach ssawnych pomp

2 szt

Zasuwy odcinajace na rurociggu ttocznym za separatorem

2 szt.

0| R 2

Zawory zwrotne kulowe za separatorem

2 szt.

Zawory zwrotne kulowe przed separatorem

2 szt.

Separatory z rewizja z przezroczystego szkta

2 szt

Stal nierdzewna
1.4301

Orurowanie ttoczni

1 kpl.

Stal nierdzewna
1.4301

13.

Pompy gtéwne do zabudowy suchej (IP68)

2 kpl

14.

Pompka odwadniajgca —zatapialna z orurowaniem 1 armaturg
zwrotno-odcinajaca

1 kpl.

15.

Uklad wentylacji wywiewnej modutu tloczni kominek
wentylacyjny z wkladem z wegla katalitycznego

1 kpl

16.

Wentylacja wywiewna zewngetrznej komory betonowe,
wentylator dachowy zalaczy si¢ po otwarciu wlazu w celu
dwukrotnej wymiany powietrza wewnatrz zbiornika przed
zejsciem obstugi

17.

Oswietlenie komory betonowej tloczni 24V

1 kpl.

18.

Drabinka z wysuwanym podchwytem ze szczeblami
antyposlizgowymi

1 kpl

Stal nierdzewna
1.4301

19.

Podest technologiczny

1 kpl.

Stal nierdzewna
1.4301

20.

Przeptywomierz elektromagnetyczny, DN100.

1 kpl.

21.

Rozdzielnia sterujgca z uktadem sterowania -obudowa
metalowa, malowana proszkowo, IP 65, znak CE, wyposazona
w:

Sterownik przemystowy programowalny z panelem HMI,
Modem GSM/GPRS z dwustronng transmisja danych,
roztacznik gtowny,

zabezpieczenie zwarciowe dla kazdej pompy,
zabezpieczenie przecigzeniowe dla kazdej pompy,
wylaczniki zabezpieczenia termicznego silnikow pomp
grzatke z termostatem,

ptywak awaryjny,

sondg do cigglego pomiaru poziomu $ciekow,

ochrona przepiec typu B+C,

wylacznik réznicowo-pradowy,

gniazda 24V, 230V

1 kpl.

2.9. Przepompownia Sciekow.

Przepompownia $ciekéw — P3 zaprojektowano jako zbiorniki polimerobetonowy z o $rednicy

wewnetrznej 2000mm.

istniejgcg przepompownie.

Projektowana przepompownia $ciekoOw zlokalizowana na terenie oczyszczalni zastapi
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Zestawienie parametrow dobranej pompowni:

Moc Srednica
elektryczn . wewnetr
vy Srednica ¢
a/moc na Licz | rurociagu zna
wale Prad . a8 zbiornik
. Rodzaj | ba | tlocznego
Lp.| pompy | znamiono wirnika | pom n a/
P1/P2 wy In p | catkowit
p | pompowni
a wys.
2 zbiornik
a
[-] kW A [szt] [mm] mm
P3| 6.5/5.5 11,0 | S-Tube | 2 | 110,PE 200%/ 400
Elementy wyposazenia zbiornikowej pompowni sieciowej:
Lp. Nazwa elementu Tlos¢ el materiat
Wyposazenie standardowe — POMPOWNIA
1. Zbiornik pompowni — monolityczny wykonany w technologii
bezotworowej gwarantujacej najwyzszg ochrone przed 1 kpl Polimerobeton
skazeniami, z pokrywa typu lekkiego
2. Wiaz kwadratowy jednoskrzydtowy z zamkiem oraz 1 kpl. | Stal kwasoodporna
zabezpieczeniem przeciw samoczynnemu zamykaniu 1.4301
3. System wentylacji grawitacyjnej, nawiewno-wywiewnej. 1 kpl PCV
Zblokowany system ,,rura w rurze” eliminujgcy wykonanie
dwoch otworow w obudowie
4, Sonda hydrostatyczna (przewdd fabryczny 10 m)w ostonie tworzywowe;j 1 szt. -
5. Plywakowy czujnik poziomu (sterowanie awaryjne) 1 kpl. -
6. Szafka sterowniczo-zasilajaca I[P 65 — do montazu na pokrywie | 1 kpl. -
pompowni:
= Kompaktowy sterownik swobodnie programowalny typu All-in-one
z wySwietlaczem 3,5”
=>modem GSM,
=gniazdo 230V,
= zabezpieczenie roznicowo-pradowe,
=przelacznik sie¢/agregat+wtyk
=sygnalizator optyczno-akustyczny
Przepompownia ma zosta¢ wpieta do istniejgcego systemy monitoringu
i wizualizacji w Gminie Steszew
7. Kable zasilajace pomp i sterownicze sondy w obrebie 2 kpl -
zbiornika (przewody fabryczne o dlugosci 10m)
8. Polaczenia wyréwnawcze wszystkich elementow stalowych 1 kpl. -
wyposazenia pompowni
9. Pompa zatapialna zgodnie z tabelg nr 1 2 szt. -
10. | Kolano stopowe sprzegajace 2 szt. zeliwo
11. , o . . 2 szt. Stal nierdzewna
Lancuch do opuszczania i wyciggania pompy 1.4301
12. Prowadnice 1-rurowe 2 kpl. Stal nierdzewna
1.4301
13. Orurowanie wewnatrz pompowni z sSrubami, kolierzami ze 1 kpl. Stal nierdzewna
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stali nierdzewnej. Spawy wykonane s3 maszynowo metoda 1.4301
TIG przy uzyciu glowicy zamknietej do1 spawania orbitalnego
w ostonie argonowej. Spawy udokumentowane wydrukiem
parametroOw spawania.

14. | Zawor zwrotny kulowy DN100 2 szt. zeliwo

15. | Zasuwa odcinajaca klinowa DN100 obstugiwana z poziomu 2 szt. zeliwo
pokrywy zgodnie z wymaganiami Rozporzadzenia MGPiB w
sprawie bezpieczenstwa 1 higieny pracy w oczyszczalniach
sciekow Dz. U. 93.96.438

16. System zamykania zasuw z poziomu terenu Stal nierdzewna

2 kpl
1.4301

17. | Klucz do zasuw I szt -

18. .. , 1 kpl Stal nierdzewna
System podpor 1 zamocowan 1.4301

19. | Drabinka do dna zbiornika z wysuwanym podchwytem ze 1 szt. Stal nierdzewna
szczeblami antyposlizgowymi 1.4301

20. | Przytacze do plukania z nasada do przylaczenia weza 1 szt. -

21. | Podest technologiczny 1 kpl. Stal nierdzewna

1.4301

OPIS TECHNICZNY POMPOWNI SCIEKOW

1.Rozwiqzania konstrukcyjne przepompowni sciekow:

— wszystkie spoiny wykonane w technologii wlasciwej dla stali kwasoodpornej (metoda
TIG, przy uzyciu glowicy zamknietej do spawania orbitalnego w ostonie argonowej lub
automatu CNC),

— w celu zapewnienia wysokiej jakos$ci urzadzenia 1 minimalizacji zagrozen korozyjnych,
kotierzowe piony tloczne wykona¢ metoda obrobki plastycznej poprzez gigcie i
wyoblanie. W przypadku braku mozliwosci spelienia tego wymogu, spoiny nalezy
przebada¢ radiograficznie.

Spoiny powinny spelnia¢ wymogi klasy C wg. PN-EN ISO 5817. Wszystkie spoiny
wykonane w technologii wtasciwej dla stali kwasoodporne;j:
emetodg TIG, przy uzyciu glowicy zamknietej do spawania orbitalnego w ostonie
argonowej przy wykonaniu orurowania,
emetodg TIG, przy uzyciu automatu CNC przy wykonaniu pozostalego wyposazenia
— drabinki, podpory, podest,
— piony tloczne wewnatrz pompowni wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN
10088-1,
— piony tloczne gigte (odsadzki) 1 wyoblane, taczone kotierzami
— piony tloczne taczone kotnierzami ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,
— trojnik orlowy zapewniajagcy minimalne straty hydrauliczne, wykonany =ze stali
kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,
— prowadnice pomp wykonane ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,
— wszystkie polaczenia Srubowe (Sruby, nakretki, podkladki) wykonane ze stali
kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,
— wszystkie elementy kotwigce konstrukcje nosne 1 wsporcze do obudowy wykonane w
catosci ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,
— armatura zwrotna - zawory zwrotne kulowe kolierzowe z kulg gumowang pokryte
trwalg farbg epoksydowa odporng na dziatanie Sciekow,
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— zasuwy odcinajace klinowe zamontowane na poziomym odcinku rurociggdédw tlocznych,
aby umozliwi¢ ich otwieranie 1 zamykanie z poziomu terenu bez koniecznosci wchodzenia

do komory pompowni (zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U. 93.96.438),

— obstuge zasuw z poziomu terenu umozliwia specjalnej konstrukeji przegub wykonany
catkowicie ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,

— wszystkie uszczelki dla potaczen kohlierzowych wykonane z gumy odpornej na dzialanie
Sciekow,

— drabinka umozliwia zej$cie na dno zbiornika 1 posiada szeroko$¢ zgodng z norma PN-80 M-
49060 (co najmniej 30 cm), wykonana ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN 10088-1,
—w celu odwodnienia rurociggu ttocznego, na pionie tlocznym zainstalowac krociec
Spustowy z zaworem,

— pompownia wyposazona we witaz, ktérego wymiar 1 jego lokalizacja na plycie obudowy
zapewnia swobodny montaz 1 demontaz pomp (zgodnie z Rozporzadzeniem MGPiB Dz. U.
93.96.438), (goérne uchwyty prowadnic pomp znajdujace si¢ w §wietle wlazu),

— w celu uniemozliwienia pojawienia si¢ réznych potencjalow i niebezpiecznych napi¢¢ na
przedmiotach metalowych (drabinka, podest, prowadnice, korpusy silnikow pomp),
zastosowac polgczenia wyrOwnawcze,

— przewod wyréwnawczy nalezy prowadzi¢ od punktu do punktu z koncowym
podlaczeniem do gldéwnej szyny ekwipotencjalne;.

Wymagania w zakresie prac spawalniczych — analogicznie jak w przypadku tloczni tj.
pkt. 2.2.7.

2.Rozdzielnia sterujqca z uktadem sterowania:

— obudowa posiada stopien ochrony nie mniejszy niz IP 65,

— posiada podwoéjne drzwi zamykane na zamki z wkladka patentowa

— spelnia wymagania dyrektywy niskonapigciowej (2006/95/WE) oraz kompatybilnosci
elektromagnetycznej (89/336/EWG)-posiada znak CE,

— wyposazenie rozdzielni sterujacej — typ sterownika zalezny od zaprojektowanego
standardu sterowania.

— kompaktowy sterownik swobodnie programowalny typu All-in-one z wyswietlaczem 3,5”
— modem GSM/GPRS

— rozlacznik glowny,

— zabezpieczenie zwarciowe pompy,

— zabezpieczenie przecigzeniowe pompy,

— wylaczniki zabezpieczenia termicznego silnikow pomp (w zaleznos$ci od wyposazenia
pompy),

— grzalka z termostatem,

— sonda do ciggtego pomiaru poziomu umieszczona w rurze ostonowej PVC, zamontowana
w zbiorniku pompowni $ciekow,

— przelacznik sie¢ agregat+wtyk,

— wylacznik roznicowo-pragdowy,

— sygnalizator optyczny,

— gniazdo 230V.

3.Pompy:

— pompy tak dobrane aby jedna z nich zapewniala 100% wymagang wydajnos¢, a druga
stanowita jej 100% czynng rezerwe,

— warunki pracy - pompy przystosowane do pracy w instalacjach suchych bez dodatkowych
systemow chtodzenia silnika,
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— wodoszczelny wlot kablowy - polaczenie kablowe ze stali nierdzewnej z wypelieniem
poliuretanowym wykonane w technologii zapewniajacej 100% szczelno$ci; uniemozliwia
catkowicie penetracje wody do wnetrza silnika poprzez kabel.

— krotki wat silnika

— system chlodzenia silnika - bez uzycia wody - monolityczna obudowa stojana z
wbudowanymi kanatami, skutecznie przekazuje nadmiar ciepta do tloczonej cieczy przez
kotierz chlodzacy z zeliwa szarego; pozwalajaca na ciagla prace nawet w instalacjach
suchych.

— podwdjne mechaniczne uszczelnienie watu - skuteczny system kasetowego uszczelnienia
watu zapewnia dluzszy czas pracy i krotszy czas wylaczenia,

— wymienny pierScien biezny - zastosowany pierscien biezny ze stali nierdzewnej na
wirniku kanatowym 1 gumowy pierscien uszczelniajacy w korpusie pompy zapewniajace
utrzymanie maksymalnej sprawnosci pompy bez konieczno$ci wymiany wirnika,

— plaszcz silnika ze stali nierdzewnej - mocny, odporny na uderzenia plaszcz silnika ze stali
nierdzewnej z tatwa do czyszczenia gtadkg powierzchnia,

— pierscien zaciskowy ze stali nierdzewnej - zaciskowy system montazowy dajacy
mozliwos¢ szybkiego 1 prostego demontazu korpusu pompy od czesci silnikowej - bez
uzycia narzedzi,

— modutowa konstrukcja,

— zabezpieczenia silnika: bimetal,

— pompa wyposazona w lancuch wykonany ze stali kwasoodpornej 1.4301 wg PN-EN
10088-1.

4.0budowa pompowni Sciekow - polimerobetonowa
- obudowa o parametrach technicznych:
= wytrzymato$¢ na $ciskanie min. 80 Mpa,
= wytrzymalo$¢ na rozcigganie przy zginaniu min. 15 MPa
= odpornos¢ chemiczna (pH 1-10),
= ciezar wlasciwy 2300 kg/m’.
— posiadajaca aprobate¢ techniczng lub znak CE ,
— technologia bezotworowa,
— otwory pod rurociagi i przejscia kablowe wykonane jako szczelne,

Zaprojektowano obudowe pompowni jako zbiornik o $rednicy wewnetrznej
dn2000mm polimerobetonowy wykonany w technologii bezotworowe;.

S.Informacje ogolne
— wszystkie opisy na urzadzeniu wykonane w jezyku polskim,
— kazde urzadzenie posiada dokumentacje techniczno-ruchowa DTR w jezyku polskim,
— urzadzenie posiada deklaracje zgodnos$ci z normg PN-EN 752-6,
— rozdzielnia sterujgca zgodna z dyrektywami:
= 73/23/EEC — wyposazenie elektryczne do stosowania w okre§lonym zakresie napig¢
= 89/336/EEC — zgodnos¢ elektromagnetyczna.

Przepompownia ma zosta¢ wpieta do istniejacego systemy monitoringu i wizualizacji
w Gminie Steszew.
Oprogramowanie nowej pompowni ma by¢ zintegrowane i kompatybilne z istniejacym systemem
monitoringu znajdujacym si¢ na oczyszczalni Sciekow w miejscowosci Witobel. Nalezy przewidzie¢
podtaczenie projektowanej pompowni do stacji operatorskiej na Oczyszczalni Sciekow Strykowo.
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Monitorowanie pracy urzadzenia w systemie wizualizacji wymaga wyposazenia
pompowni w nastgpujace elementy:
e kompaktowy sterownik swobodnie programowalny typu All-in-one z wyswietlaczem
e modem GSM/GPRS
e karta SIM w prywatnym APN
e system publikacji danych SCADA przez przegladarke¢ www, przypisany do jednego
uzytkownika (jeden dla dowolnej liczby podlaczonych urzadzen)
e wpiccie danego urzadzenia do systemu uzytkownika
System monitorowania pracy urzadzenia umozliwiajacy:
e ciggly podglad aktualnych parametrow pracy urzadzenia w trybie GPRS
e komunikacj¢ SMS pod wybrane numery telefonéw komérkowych
e zmiang parametréOw pracy pompowni takich jak: poziomy alarmowe, poziomy
zalgczen/wylaczen pomp, maksymalny czas pracy pomp
e zdalne zalagczenie 1 wykluczenie pompy, blokowanie rownolegtej pracy pomp
e archiwizacj¢ parametrow pracy pompowni w czasie na zewngtrznych serwerach
e standardowe informacje o pracy pompowni zawieraja:
- graficzne odwzorowanie: pracy pomp (postdj, praca, awaria, pompa wykluczona),
poziomu medium w zbiorniku, pradu pobieranego przez pompy
- pomiary czasu pracy 1 liczby zalgczen pomp
- raport dobowy z pracy urzadzenia
- raport miesi¢czny z pracy urzadzenia.

2.10. Kabel zalicznikowy.

Przepompownig zasili¢ linig zalicznikowa wyprowadzong ze ztacza kablowo-
pomiarowego zlokalizowanego w granicy dziatki przez dostawce energii (ENEA Operator Sp.
Z 0.0.).

W zlaczu kablowo-pomiarowym przygotowane zostang zaciski na listwie zaciskowej,
w kierunku instalacji pompowni.

Doprowadzenie instalacji elektrycznej do rozdzielni elektrycznej pompowni i tloczni
poprowadzi¢ projektowanym kablem zalicznikowym w ziemi na glebokosci 0,7m, na posypce
kablowej 10cm oraz przysypa¢ warstwg piasku (obsypka) grubosci 10cm. Na wysokosci
25c¢m nad kablem utozy¢ foli¢ koloru niebieskiego. Kabel wprowadzi¢ do szafki sterowniczej
dostarczanej wraz z przepompownig i tlocznig. W szafce sterowniczej uziemi¢ miejsce
rozdziatu PAN na PE i N.

Zaprojektowano kabel YKY 4x4 mm?2.

Instalacje zasilajaco sterowniczg od szatki sterowniczej do przepompowni lub ttoczni
wykona dostawca.

Dostepne czesci przewodzace tj. czeSci metalowe urzadzen, ktoére wskutek
uszkodzenia izolacji moga znalez¢ si¢ pod napieciem, takie jak:

- metalowe obudowy aparatoéw 1 urzadzen elektrycznych,
- korytka instalacyjne
polaczy¢ z przewodem ochronnym.

Przewody ochronne powinny posiada¢ oznaczenia barwne zgodne z norma.

Dokona¢ sprawdzenia skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej 1 pomiaréw
rezystancji izolacji.

2.11. Piasek na podsypke i obsypke rur.

Piasek na podsypke 1 obsypke wg PN - ENV 1046:2007.
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2.12. Skladowanie materialow.

Powinno si¢ odbywac na terenie rOwnym i utwardzonym z mozliwoscig odprowadzenia wod
opadowych.

2.12.1. Rury PE, PVC.

Rury nalezy przechowywa¢ w polozeniu poziomym na ptaskim, rownym podlozu, w
sposOb gwarantujacy zabezpieczenie przed uszkodzeniami i opadami atmosferycznymi oraz
spetnienie warunkoéw bhp.

Odpowiednia ochrona wyrobow z tworzyw sztucznych:

- magazynowane rury powinny by¢ zabezpieczone przed szkodliwym dziataniem promieni
stonecznych oraz nadmiernym nagrzewaniem od zrddet ciepta. Dhuzsze sktadowanie rur PE 1
PVC powinno si¢ odbywa¢ w pomieszczeniach zamknigtych lub zadaszonych.

- rury pakietowane nalezy skladowaé¢ w dwoch — trzech warstwach o max. wysokosci sterty
ca 1,5m, pod warunkiem, ze listwy drewniane pakietu gornego beda spoczywaty na listwach
drewnianych pakietu dolnego,

- nie wolno skladowaé rur ciezszych na rurach lzejszych. Rury o réznych $rednicach i
grubosciach powinny by¢ skladowane tak, aby rury o grubszej Sciance 1 wigkszej Srednicy
znajdowaty si¢ na spodzie

- ksztattki powinny by¢ sktadowane tak dtugo jak to mozliwe zakonserwowane fabrycznie i w
oryginalnym opakowaniu

- rury powinny leze¢ kielichami naprzemianlegle

- koncowki rur powinny by¢ zabezpieczone, np. ochronnymi kapturkami.

- nie dopuszcza¢ do zrzucania, wleczenia elementow

- nie dopuszczaé do skltadowania w sposob, przy ktérym moglyby wystapi¢ odksztalcenia.

2.12.2. Kruszywo.

Sktadowisko kruszywa powinno by¢ zlokalizowane jak najblizej wykonywanego
odcinka sieci. Podloze sktadowiska powinno by¢ réwne, utwardzone, z odpowiednim
odwodnieniem, zabezpieczajace kruszywo przed zanieczyszczeniem Ww czasie jego
sktadowania i poboru.

2.12.3. Studzienki, przepompownia, tlocznie.

Studzienki, przepompownie oraz tlocznie nalezy skfadowac na terenie utwardzonym 1
wyréwnanym, umozliwiajagcym odprowadzenie wod deszczowych. Elementy powinny by¢
sktadowane w pozycji wbudowania z zastosowaniem elastycznych przekfadek
zabezpieczajacych. Przy skltadowaniu wyrobow w pozycji wbudowania wysokosé
sktadowania nie powinna przekracza¢ 1,8m. Skladowanie powinno umozliwia¢ dostep do
poszczegbdlnych stosow wyrobdw 1 poszczegdInych kregow.

2.12.4.. Wlazy kanalowe.

Wiazy kanalowe powinny by¢ skladowane z dala od substancji dziatajacych
korodujaco. Wlazy powinny by¢ posegregowane wg klas. Powierzchnia sktadowania powinna
by¢ utwardzona i odwodniona.

3. Sprzet.

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu.

Wykonawca przystepujacy do wykonania sieci kanalizacji sanitarnej zastosuje sprzet
gwarantujacy wilasciwa jakos¢ robot.
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3.2. Do robét ziemnych i przygotowawczych mozna stosowac¢ nastepujacy sprzet:

- koparki o pojemnosci 0,25 — 0,60 m’

- spycharki,

- sprzet do zageszczenia gruntu (ubijaki 1 zageszczarki mechaniczne),
- samochody samowytadowcze,

- agregat pradotworczy przewozny 10 kV.

3.3. Do robd6t montazowych mozna zastosowacé nastepujacy sprzet:

- niwelator, teodolit z pomocniczymi urzadzeniami,

- taSma miernicza,

- komplet narzedzi do obcinania rur 1 fazowania bosego konca,

- podbijaki drewniane do rur,

- weciggarke reczng

- wciagarke mechanicznag,

- samochodd skrzyniowy z dtuzyca,

- samochdd samowyladowczy,

- wibratory,

- zamknigcia mechaniczne — korki lub zamknigcia pneumatyczne — worki gumowe, dla
poszczegbdlnych Srednic kanatéw, stuzace do zamykania kanaldéw podczas napraw, badan
odbiorczych na szczelno$¢ 1 ptukania,

- zuraw samochodowy od 5 do 6 t

- zespot pradotworezy trojfazowy przewozny 20 KVA.

Sprzet montazowy 1 srodki transportu musza by¢ w petni sprawne i dostosowane do
technologii 1 warunkéw wykonywanych rob6t oraz wymogdéw racjonalnego ich
wykorzystania na budowie.

4. Transport

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich s$rodkow transportu, ktore
pozwolg unikna¢ uszkodzen i odksztalcen przewozonych materiatlow.

Materialy na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz
BHP. Rodzaj oraz liczba $rodkéw transportu, powinna gwarantowaé prowadzenie robot
zgodnie z zasadami zawartymi w Rysunkach, STWiORB 1 wskazaniami Inspektora Nadzoru
oraz w terminie przewidzianym w umowie.

Wykonawca powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscig korzystania z nastgpujacych srodkow
transportu:

- samochod skrzyniowy,

- samochod samowyladowczy,

- samochodd dostawczy.

Przewozone materialty powinny by¢ rozmieszczone rOwnomiernie oraz zabezpieczone
przed przemieszczaniem w czasie ruchu pojazdu.

Zaleca si¢ transport w opakowaniach fabrycznych.

Rury, ksztattki 1 urzadzenia nalezy chroni¢ przed uszkodzeniami pochodzacymi od
podioza, na ktorym s3 przewozone, zawiesi transportowych, stosowania niewlasciwych
narzedzi 1 metod przetadunku.

Transport powinien by¢ wykonany pojazdami o odpowiedniej dtugosci, tak, aby wolne
krééce wystajace poza skrzyni¢ tadunkowa nie byty dtuzsze niz 1m.
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4.1. Transport rur PE, PVC.

Z uwagi na specyficzne wilasnosci rur tworzywowych, nalezy przy transporcie zachowywac
nastepujace wymagania:

- przewdz rur moze by¢ wykonywany wylacznie samochodami skrzyniowymi,

- podczas transportu rur nie pakietowanych, w samochodzie rury powinny by¢ ukladane na
rownym podiozu na podkitadach drewnianych, ulozonych prostopadle do osi rur i
zabezpieczone przed zarysowaniem przez podlozenie tektury falistej 1 desek pod tancuchy
spinajace boczne $Sciany skrzyni samochodowych, rury sztywniejsze powinny znajdowac si¢
na spodzie,

- zabezpieczenie przed przesuwaniem si¢ dolnej warstwy rur za pomocg kotkéw 1 klindw
drewnianych,

- rury powinny leze¢ kielichami naprzemiennie,

- podczas prac przeladunkowych rur nie nalezy rzucac.

4.2. Transport studni, przepompowni.

Transport krggow powinien odbywac si¢ samochodami w pozycji wbudowania lub
prostopadle do pozycji wbudowania.
Dla =zabezpieczenia przed uszkodzeniem 1 przesuwaniem przewozonych elementow,
Wykonawca dokona ich usztywnienia przez zastosowanie przekladek, rozporéw 1 klindbw z
drewna, gumy lub innych odpowiednich materiatlow.
Samochod przeznaczony do przewozu prefabrykatow studni 1 przepompowni powinien by¢
wyposazony w urzadzenia zabezpieczajace przed mozliwoscig zachwiania rdwnowagi srodka
transportowego.

4.3. Transport wlazow kanalowych.

Wilazy kanalowe mogg by¢ transportowane dowolnymi Srodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed przemieszczeniem 1 uszkodzeniem.

5. Wykonanie robot

5.1. Wymagania ogolne.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji,
harmonogram i spos6b wykonywania robdt uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich beda
wykonywane roboty zwigzane z budowg sieci kanalizacyjne;.

5.2. Roboty przygotowawcze.

Przed przystagpieniem do robot Wykonawca sporzadzi plan BIOZ.
- Podstawe wytyczenia trasy kanatu stanowig Rysunki,
- Nalezy ustali¢ stale repery, a w przypadku niedostatecznej ich ilosci wbudowaé repery
tymczasowe z rz¢dnymi sprawdzanymi przez stuzby geodezyjne Wykonawcy,
- Wytyczenie w terenie osi kanatu w odniesieniu do projektowanej trasy. Po wbiciu kotkoéw
osiowych nalezy wbi¢ kolki — $§wiadki jednostronne lub dwustronne w celu umozliwienia
odtworzenia osi kanatu po rozpoczeciu robdt ziemnych. Wytyczenie trasy kanatu w terenie
przez odpowiednie sluzby geodezyjne Wykonawcy.
- Usunigcie drzew i1 krzewow w pasie budowy kanatu,
- Usunigcie humusu spycharkg 1 ulozenie w pryzmy, poza zasiegiem robot,
- Wykona¢ przekopy kontrolne celem ustalenia rzeczywistych rzednych posadowienia 1
przebiegu istniejgcego uzbrojenia podziemnego, pod nadzorem ich uzytkownikow. Porownaé
z Dokumentacjg Projektowa.
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- W przypadku wykrycia nie zinwentaryzowanego uzbrojenia nalezy roboty przerwac,
wykop zabezpieczy¢ 1 natychmiast powiadomi¢ Inspektora Nadzoru.

- Wyznaczy¢ w terenie miejsca sktadowania poszczegdlnych materialow oraz drogi dowozu
do strefy montazowe;.

- Teren budowy ogrodzi¢ i1 zabezpieczy¢ dla ruchu pieszego 1 kotowego za pomocg znakow
drogowych, o$wietlenia, mostkow przejSciowych 1 przejazdowych.

5.3. Roboty ziemne.

Roboty ziemne nalezy wykona¢ poza terenem zabudowanym mechanicznie, a przy
zblizeniach do istniejacego uzbrojenia podziemnego, budynkow oraz drzew rgcznie. Roboty
ziemne wykona¢ zgodnie z normg PN-B-06050 ,Roboty ziemne”, PN-B-10736:1999
»Wykopy otwarte dla przewodow wodociggowych 1 kanalizacyjnych”.

Stateczno$¢ Scian wykopu nalezy zabezpieczy¢ poprzez zastosowanie odpowiedniego
szalowania. Wybdr rodzaju zabezpieczenia $cian zalezno$ci od warunkow lokalnych,
hydrogeologicznych, glgbokosci wykopu mnalezy do Wykonawcy. Szalunki nalezy
wykonywa¢ zgodnie z obowigzujacymi przepisami w zakresie BHP, podanymi w polskiej
normie PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania Ogolne.

Dno wykopu powinno by¢ réwne, pozbawione kamieni i grud oraz wykonane ze
spadkiem podanym w projekcie. Podczas montazu przewodu wykop powinien by¢
odwodniony oraz zabezpieczony przed naplywem wod powierzchniowych.

W warunkach ruchu ulicznego nalezy stosowaé przykrywanie wykopow pomostami
dla przejscia pieszych lub pojazddéw, teren robdt nalezy oznakowac zgodnie z przepisami o
ruchu drogowym oraz zachowac¢ szczegdlne warunki bezpieczenstwa robot. Wykop powinien
by¢ zabezpieczony barierkg o wysokosci 1,0m lub tasmg ostrzegawcza przed dostaniem si¢ na
teren budowy os6b niepowolanych, w nocy oznakowany $wiattami ostrzegawczymi.

Oznakowanie robot oraz sposob ich zabezpieczenia nalezy wykonywac zgodnie z
obowigzujacymi normami i przepisami BHP.

Dno wykopu wyrowna¢ do wymaganego spadku, zgodnie z rzednymi ustalonymi w
projekcie. O$ przewodu w wykopie powinna by¢ wytyczona 1 oznakowana.

W gotowym wykopie nalezy wykona¢ odpowiednig podsypke o grubosci min 10cm dla
kanalizacji.

W razie pojawienia si¢ wod gruntowych zastosowa¢ wiasciwe odwodnienie (przy
niskim stanie wody gruntowej — odwodnienie powierzchniowe rowkami do studzienek
zbiorczych z odpompowaniem, przy podwyzszonym stanie wody — odwodnienie wglebne z
zestawem iglofiltrow w rozstawie, co 1m po jednej stronie wykopu).

Wydobywang ziemi¢ nalezy sktadowa¢ wzdluz krawedzi wykopu w odleglosci
zapewniajace] bezpieczne przejscie 1 nie blizej niz 1,0m od jego krawedzi. Przejscie to
powinno by¢ stale oczyszczane z wyrzucanej ziemi.

Wykopy nalezy wykona¢ bez naruszenia naturalnej struktury gruntu. Poglgbienie
wykopu do projektowanej rzednej nalezy wykona¢ bezposrednio przed utozeniem podsypki.
Wyjscie (zejscie) po drabinie z wykopu powinno by¢ wykonane z chwilg osiggniecia
glebokosci wigkszej niz 1m od poziomu terenu, w odleglosci nie przekraczajacej 20m.
Wszystkie napotkane przewody podziemne na trasie wykonywanego wykopu krzyzujace sie
lub biegnace rownolegle z wykopem, powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem, a w
razie potrzeby podwieszone w sposob zapewniajacy ich eksploatacje. Rowniez zwraca si¢
uwage na prace wykonywane sprzetem mechanicznym w poblizu napowietrznych linii
energetycznych jak i tez w miejscach ich skrzyzowania z trasg rurociggoéw.

Prace te powinny by¢ wykonane zgodnie z normg PN-E-05100-1:2000 oraz wytycznymi
zawartymi PBUE Zeszyt Nr 18 z dnia 31.05.1987r.
Catos$¢ robdt ziemnych nalezy wykonaé zgodnie z PN-99/B-06050 1 PN-B-10736:1999.
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Po ulozeniu rur dokona¢ wiasciwego, potwierdzonego badaniami laboratoryjnymi
zageszezenia zasypywanych warstw wykopow.

Po zakofczeniu prac montazowych przeprowadzi¢ odtworzenie nawierzchni do stanu
pierwotnego.

Istniejagcg nawierzchni¢ w miejscach prowadzenia prac ziemnych nalezy rozebrac.

W przypadku prowadzenia prac w ciggu drogi gminnej 330326P — ul. Parkowa oraz
drogi wewnetrznej — ul. Malwowa zasypywanie warstw z jednoczesnym zageszczeniem
gruntu do wymaganego wskaznika potwierdzi¢ przeprowadzonymi badaniami stopnia
zageszczenia gruntu.

Przejscie projektowanej sieci kanalizacji saniatranej ciSnieniowej pod ul. Parkowa
wykona¢ metoda bezwykopowa z zabezpieczeniem rura ochronna.

Odtworzenie nawierzchni ul. Malwowej przeprowadzi¢ poprzez wbudowanie w gorng
warstwe 20cm tlucznia tamanego frakcji 4-63,5mm.

Pobocza 1 pozostalag nawierzchnie oraz teren odtworzy¢ do stanu pierwotnego 1
uporzadkowac po zakonczeniu robot.

W trakcie robot wykonawca jest zoobowiazany do zglaszania robot ulegajacych
zakryciu oraz zanikajacych celem odbioru przez przedstawiciela UMG Steszew.

5.4. Wymagania dotyczgce podloza.

Zgodnie z wymaganiami normy PN EN 1610:2015.

5.5. Roboty montazowe.

Technologia budowy sieci kanalizacyjnej musi gwarantowa¢ utrzymanie trasy i spadkow
zgodnie z rysunkami.

5.5.1. Montaz przewodow, tloczni i przepompowni Sciekow.

Rury muszg by¢ ukladane 1 pozostawione w takim potozeniu, Zeby trzymaty sie¢ linii 1
spadkow okreslonych w projekcie. Sity bedace rezultatem ci$nienia, temperatury i predkosci
przeptywu substancji muszg by¢ absorbowane przez rury lub ich otoczenie bez niszczenia rur
1 polaczen. Dzigki warstwie wyrownawczej (podsypce) 1 wypetnieniu dookota rury (obsypka),
podparcie rury moze by¢ uwazane jako wystarczajace.

Podczas prac wykonawczych musi by¢ zwrdcona szczegdlna uwaga na zabezpieczenia rur
przed przemieszczaniem si¢ podczas wypethiania wykopu, zageszczania gruntu i
przejezdzania cigzkiego sprzetu wykonawcy.

Do montazu stosowac¢ wytgcznie rury o sprawdzonej jakosci, nie zanieczyszczone od
wewnatrz. Transport, sktadowanie, montaz oraz taczenie rur powinny by¢ przeprowadzone
zgodnie z instrukcja montazowa dostarczang przez producenta. Dostarczane zatyczki
fabryczne na koncach rur usuwa¢ bezposrednio przed montazem, a na kazdg przerwe roboczg
zaklada¢ zatyczki na koncowki w celu zabezpieczenia przed przypadkowym
zanieczyszczeniem gruntem.

Rury nalezy ukfada¢ zgodnie z instrukcja montazu ukladania w gruncie rurociggéw
dostarczang przed producenta.

Wiaczenie projektowanej kanalizacji sanitarnej do istniejagcego odcinka sieci
wykonac¢ przez:
- w rejonie tloczni P1 przez nabudowanie studni rewizyjnej betonowej dnl000mm na
istniejacej sieci grawitacyjnej dn200 kanalizacji sanitarne;.
- w zakresie tloczni P2 przez przepigcie istniejacych kolektorow: ttocznego dn63mm oraz
grawitacyjnego dn200mm do projektowanej studni rozpreznej. Za tlocznig P2 wilaczenie
projektowanego odcinka kolektora tlocznego dnl60 do istniejacego kolektora dnl160




SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH D.03.02.01

tloczacego scieki do oczyszczalni sciekow w Strykowie.

Montaz tloczni 1 pompowni S$ciekOw przeprowadzi¢ zgodnie z instrukcjg 1
wytycznymi producenta.

W _trakcie montazu tloczni oraz projektowanego rurociagu tlocznego zapewnié
ciaglo§¢ pracy istniejacych pompowni 1 sieci ciSnieniowej; zastosowaé rozwijzania
pozwalajace na zachowanie cigglosci odprowadzania $ciekdéw.

W przypadku pompowni P3 zaprojektowano wymiane istniejgcej przepompowni
sciekdw — zarowno zbiornika, jak 1 pomp z armaturg. Na czas prac przewidzie¢ pompowanie
sciekOw poza pompownig.

Po przeprowadzeniu doktadnej analizy warunkow geotechnicznych (dostgpne materiaty
geotechniczne) zaprojektowano obudowe wykopu dla tloczni jako rozpierang tymczasowa
konstrukcje stalowg $cianke szczelng z grodzic stalowych, wykonywanych z wykopu
wstepnego (wykop do poziomu okoto -0,40m).

Przejscia sieci kanalizacyjnej pod ul. Parkowg oraz pod rowem melioracji
szczegolowej wykonac przewiertem lub przeciskiem w rurze ochronne;j stalowej dn300
zabezpieczonej antykorozyjnie.

W rurze ochronnej nalezy przeciagna¢ rur¢ kanalizacyjng; zastosowane w tym celu
plozy, ulatwiajg montaz rury przewodowej w rurze ochronnej, stanowig ochron¢ rury
przewodowej 1 gwarantuja dobre wyposrodkowanie. Nalezy uszczelni¢ 1 zamkna¢ przestrzen
pomiedzy rurg ostonowg a rurg przewodowg manszetami lub fancuchami uszczelniajgcymi.
Pierscienie uszczelniajace majg za zadanie zabezpieczenie wolnej przestrzeni miedzy
przewodem a rurg ochronng przed dostaniem si¢ do jej wnetrza wody lub innych
zanieczyszczen oraz przed wydostaniem si¢ na zewngtrz w niekontrolowany sposob Sciekow
pochodzacych z ewentualnej awarii przewodu.

Rury ochronne nalezy uktadaé zgodnie z instrukcja montazu ukladania w gruncie
dostarczong przez producenta.

Wykonanie, proby szczelnosci oraz odbidr techniczny robot zwigzanych z montazem
przewodow kanalizacyjnych nalezy przeprowadzi¢ zgodnie z PN-EN 1610:2015-10.

Koncowki istniejacej sieci kanalizacji wylaczonej z eksploatacji zaslepi¢ przez
zabetonowanie koncéwek rurociggu betonem C35.

5.5.2. Zagospodarowanie terenu tltoczni.

Teren dookota tloczni P1 jest ogrodzony ogrodzeniem panelowym (siatka) o
wysokosci H=1,5m. W celu umozliwienia latwiejszej obstugi projektowanej tloczni nalezy
przenies¢ istniejacg brame zgodnie z planem sytuacyjnym. Brakujacy odcinek ogrodzenia
odtworzy¢. Brama wjazdowa dwuskrzydtowa szerokosci 3,0m.

Teren wokot tloczni utwardzi¢ kostka brukowa gr. 8cm petng na podbudowie z
thucznia grubosci min. 30cm. Materiat nalezy uktada¢ warstwami o grubosci okoto 10 cm i
kazda zagegszcza¢ mechanicznie. Kostke uktada¢ na podsypce cementowo-piaskowej o
grubosci min. Scm. Po ulozZeniu kostki wypehi¢ szczeliny piaskiem.

Teren dookota ttoczni P2 jest ogrodzony ogrodzeniem panelowym (siatka) o wysokosci
H=1,5m oraz utwardzony betonowymi ptytami azurowymi. Po zakonczeniu prac odtworzy¢
nawierzchni¢ oraz ogrodzenie do stanu pierwotnego.

5.5.3. Rura ochronna.

Konce rury ochronnej nalezy zabezpieczy¢ pier§cieniami lub manszetami
uszczelniajacymi. PierScienie uszczelniajagce majg za zadanie zabezpieczenie wolnej
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przestrzeni mi¢dzy przewodem a rurg ochronng przed dostaniem si¢ do jej wnetrza wody lub
innych zanieczyszczeh oraz przed wydostaniem si¢ na zewnatrz w niekontrolowany sposob
sciekow pochodzacej z ewentualnej awarii przewodu. Rure przewodowa wprowadza¢ w rure
ochronng stosujac ptozy dystansowe.

Rury ochronne nalezy uktadaé¢ zgodnie z instrukcja montazu ukladania w gruncie
dostarczong przez producenta.

5.6. Zasyp wykopu.

Do wykonywania zasypki wykopdw nalezy przystapi¢ natychmiast po odbiorze i1

zatwierdzeniu zakonczonego posadowienia sieci kanalizacyjne;.

Zasyp rurociggdéw sklada si¢ z dwoch warstw:

. warstwy ochronnej rury — obsypki o grubosci 20cm

. warstwy wypehiajacej do powierzchni terenu lub wymaganej rzednej (spodu
konstrukcji jezdni) - zasypki.

Obsypke nalezy wykona¢ az do uzyskania zageszczonej warstwy grubosci, co
najmniej 20cm ponad wierzch rurociggu. Nalezy zwroci¢ uwage na zabezpieczenie rur przed
przemieszczaniem si¢ podczas obsypywania, zaggszczania 1 przejezdzania cigzkiego sprzetu.
Dla zapewnienia calkowitej stabilnosci konieczne jest zadbanie o to, aby material obsypki
szczelnie wypetniat przestrzen pod rura.

Po wykonaniu obsypki mozna przystagpi¢ do wypetniania pozostatego wykopu
(zasypki). Zasypke wykona¢ sprzgtem mechanicznym — za wyjatkiem odcinkdéw glebionych
recznie, gdzie zasypka wykopu powinna by¢ roéwniez wykonana sposobem recznym.
Jednoczesnie z zasypka nalezy prowadzi¢ rozbidrke umocnien.

Do podsypki 1 obsypki dostarcza¢ materiat z zewnatrz.

Wvykopy zasypaé gruntem rodzimym w miejscach gdzie bedzie teren zielony oraz piaskiem w
obszarach przeznaczonych pod drogi, w przypadku gdy grunt rodzimy nie spelnia wymagan
gruntu pod drogi — wymiana gruntu.

Stopien zaggszczenia gruntu powinien by¢ zgodny z dokumentacja projektowa,
potwierdzonego badaniami laboratoryjnymi zageszczenia zasypywanych warstw wykopow.

Nadmiar gruntu pozostalego po wykonaniu robdt nalezy wywiez¢ na miejsce
wskazane przez Inwestora.

Wszystkie roboty zwigzane z montazem sieci winny by¢ przeprowadzone przy
zachowaniu przepisow BHP obowigzujacych przy wykonywaniu robot ziemnych,
montazowych, transportowych oraz obstugi sprzgtu mechanicznego.

Po zakofczeniu prac montazowych przeprowadzi¢ odtworzenie nawierzchni do stanu
pierwotnego.

Istniejaca nawierzchni¢ utwardzong w miejscach prowadzenia prac ziemnych nalezy
rozebrac.

W przypadku prowadzenia prac w ciggu drogi gminnej 330326P — ul. Parkowa oraz
drogi wewngetrznej — ul. Malwowa zasypywanie warstw z jednoczesnym zagegszczeniem
gruntu do wymaganego wskaznika potwierdzi¢ przeprowadzonymi badaniami stopnia
zageszczenia gruntu.

Odtworzenie nawierzchni ul. Malwowej przeprowadzi¢ poprzez wbudowanie w gorng
warstwe 20cm tlucznia tamanego frakcji 4-63,5mm.

Pobocza i pozostalg nawierzchnie oraz teren odtworzy¢ do stanu pierwotnego 1
uporzadkowac po zakonczeniu robot.

W trakcie robot wykonawca jest zoobowiazany do zglaszania robot ulegajacych
zakryciu oraz zanikajacych celem odbioru przez przedstawiciela UMG Steszew.
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6. Kontrola jakosci robot

6.1. Badania przed przystapieniem do robot.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania majace na celu:

- zakwalifikowanie gruntu do odpowiedniej kategorii,

- okreslenie rodzaju gruntu 1 jego uwarstwienia,

- okreslenie stanu terenu,

- ustalenie sposobu zabezpieczenia wykopoéw przed zalaniem woda,

- ustalenie metody wykonywania wykopow,

- ustalenie metod prowadzenia robdt 1 ich kontroli w czasie trwania budowy.

6.2. Badanie zgodnosSci z projektem

a) Sprawdzenie, czy zostaly przedtozone wszystkie dokumenty.

b) Sprawdzenie dokumentow pod wzgledem merytorycznym i formalnym.

c) Sprawdzenie czy zmiany wprowadzone w trakcie wykonywania robdt zostaty wniesione
do Rysunkow 1 dostatecznie umotywowane w Dzienniku Budowy zapisem potwierdzonym
przez Inspektora Nadzoru.

d) Sprawdzenie rzgdnych zatozonych faw celowniczych w nawigzaniu do reperow.

e) Sprawdzenie czy poszczegolne fazy robot wykonano zgodnie z dokumentami.

6.3. Kontrola jako$ci materialow.

Wszystkie materiaty do wykonania robot musza odpowiada¢ wymaganiom Dokumentacji
Projektowej 1 Specyfikacji Technicznej oraz uzyskac akceptacje Inspektora Nadzoru.

6.4. Kontrola, pomiary i badania w trakcie robét.

Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robdt w
zakresie 1 z czgstotliwoscig zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru.

W szczegbdlnosci kontrola powinna obejmowac:

- sprawdzenie rzednych zalozonych taw celowniczych w nawigzaniu do podanych na placu
budowy stalych punktow niwelacyjnych z doktadnoscig odczytu do 1mm,

- sprawdzenie metod wykonywania wykopow,

- zbadanie materialow 1 elementéw obudowy pod katem ich zgodnosci z cechami podanymi w
dokumentacji technicznej 1 warunkami technicznymi podanymi przez wytworce,

- badanie zachowania warunkow bezpieczenstwa pracy,

- badanie zabezpieczenia wykopow przed zalaniem woda,

- sprawdzenie zabezpieczenia istniejgcego uzbrojenia w wykopie,

- badanie prawidlowosci podloza naturalnego, w tym gldwnie jego nienaruszalnosci,
wilgotnosci 1 zgodnosci z okres§lonym w dokumentac;ji,

- badanie 1 pomiary szerokosci, grubosci 1 zageszczenia wykonanego podloza wzmocnionego
z kruszywa,

- badanie w zakresie zgodnosci z dokumentacjg techniczng i warunkami okre§lonymi w
odpowiednich normach przedmiotowych lub warunkami technicznymi wytwoércy materiatow,
ewentualnie innymi umownymi warunkami,

- badanie glebokosci utozenia przewodu,

- badanie ulozenia przewodu na podlozu,

- badanie odchylenia osi przewodu i jego spadku,

- badanie zastosowanych ztaczy i ich uszczelnienie,
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- badanie zmiany kierunkéw przewodu 1 ich zabezpieczenia przed przemieszczaniem,

- badanie zabezpieczenia przed korozja,

- sprawdzenie montazu urzadzen,

- badanie szczelnos$ci catego przewodu,

- badanie warstwy ochronnej zasypu przewodu,

- badanie zasypu przewodu do powierzchni terenu poprzez badanie wskaznikow zageszczenia
poszczegbdlnych jego warstw. Stopien zageszczenia poszczegdlnych warstw wykopu powinien
wynosic:

- min 98-100% zmodyfikowanej proby Proctora na odcinkach lokalizacji w pasie drogowym

- min 95% na pozostatej dlugosci.

6.5. Dopuszczalne tolerancje i wymagania:

- odchylenie odleglosci krawedzi wykopu w dnie od ustalonej w planie osi wykopu nie
powinno wynosi¢ wigcej niz £5cm,

- odchylenie wymiaréw w planie nie powinno by¢ wigksze niz 0,1m,

- odchylenie grubos$ci warstwy zabezpieczajacej naturalne podtoze nie powinno przekraczac
+3cm,

- roznice rzednych wykonanego podfoza nie powinny przekracza¢ w zadnym jego punkcie dla
przewodow z tworzyw sztucznych +5cm,

- dopuszczalne odchylenie osi przewodu od ustalonego na fawach celowniczych nie powinny
przekracza¢ dla przewodow z tworzyw sztucznych 10cm,

- dopuszczalne odchylenie spadku przewodu nie powinny w zZadnym jego punkcie
przekroczy¢ dla przewodoéw z tworzyw sztucznych £5¢m 1 nie mogg spowodowac na odcinku
przewodu przeciwnego spadku ani zmniejszenia jego do zera,

- odchylenie spadku uloZzonego kolektora od przewidzianego w projekcie nie powinno
przekracza¢ -5% projektowanego spadku (przy zmniejszonym spadku), 1 +10%
projektowanego spadku (przy zwigkszonym spadku),

- rzedne pokryw 1 wlazow powinny by¢ wykonane z dokladnoscig £5mm.

7. Obmiar roboét.

7.1. Jednostka obmiarowa.

Jednostka obmiarowg jest dla:

- wykopoéw 1 m* ziemi

- obudowy pionowych $cian wykopow 1m* dla wykopow liniowych liczac obie przeciwlegle
$ciany obudowy, dla wykopow obiektowych liczac wszystkie $ciany obudowy

- podsypki, obsypki, zasypu 1m’ zuzytego materiatu,

- przewodéw rurowych 1 mb dla kazdego typu i srednicy; dtugos$¢ nalezy mierzy¢ wzdtuz osi
przewodu, dhlugo$¢ zwezki nalezy wliczy¢ do dlugosci przewodu o wigkszej $rednicy;
catkowitg dlugos¢ przewodow przy badaniach szczelnos$ci powinna stanowi¢ suma dlugosci
przewodow,

-studni 1szt dla kazdego typu 1 $rednicy,

-ttoczni, pompowni 1szt dla kazdego typu,

-proby szczelnosci 1 préba dla odcinka 200m

- wlaczenie do istniejacej sieci 1 kmpl,

W przypadku robo6t zanikajacych obmiar winien by¢ wykonany w trakcie trwania prac
wykonawczych 1 jego wyniki nalezy umie$ci¢ w protokole odbiorowym, ktory nalezy
zachowac do konca odbioru koncowego.
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8. Odbior robot.

8.1. Ogolne zasady odbioru robaét.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, STWiORB oraz
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i1 badania z zachowaniem
tolerancji wg pkt.6. daty wyniki pozytywne.

Odbior robot sieci rurowych powinien nastepowaé w réznych fazach wykonywania robot.

8.2. Odbior miedzyoperacyjny robot poprzedzajacych wykonanie sieci.

Odbiory miedzyoperacyjne sg elementem kontroli jakosci robot poprzedzajacych
wykonanie sieci 1 w szczegdlnosci powinny im podlega¢ prace, ktorych wykonanie ma istotne
znaczenie dla realizowanej sieci np. ma nieodwracalny wplyw na zgodne z projektem i
prawidlowe wykonanie elementow tej sieci.

Odbiory miedzyoperacyjne nalezy dokonywac szczegdlnie, jezeli dalsze roboty bedag
wykonywane przez innych pracownikéw (np. dla robdt ziemnych jak wykop, podsypka,
obsypka, zasypka).

Po dokonaniu odbioru miedzyoperacyjnego nalezy sporzadzi¢ protokét stwierdzajacy
jakos¢ wykonania robdt oraz potwierdzajacy ich przydatnos¢ do prawidlowego wykonania
sieci. W protokole nalezy jednoznacznie zidentyfikowaé miejsca 1 zakres robdt objetych
odbiorem.

W przypadku negatywnej oceny jako$ci wykonania robot albo ich przydatnosci do
prawidlowego wykonania sieci, w protokole nalezy okresli¢ zakres 1 termin wykonania prac
naprawczych lub uzupehniajagcych. Po wykonaniu tych prac nalezy ponownie dokonac
odbioru migdzyoperacyjnego.

8.3. Odbidr czesciowy sieci.

Odbiory czgsSciowe odnoszg si¢ do poszczegdlnych zadan przed zakonczeniem budowy
kolejnych odcinkow przewodu, a w szczegdlnosci robot podlegajacych zakryciu.
W zwiazku z tym, ich zakres obejmuje:
- sprawdzenie zgodnos$ci wykonanego odcinka z dokumentacja (projekt budowlany), w
tym w szczegolnosci zastosowanych materiatow,
- sprawdzenie prawidfowosci wykonania robot ziemnych, a w szczegolnosci podtoza,
podsypki, obsypki, gltebokosci utozenia przewodu,
- sprawdzenie prawidlowosci montazu odcinka przewodu, a w szczegolnosci
zachowania kierunku 1 spadku, starannosci wykonanych pofaczen,
- sprawdzenie prawidlowosci zabezpieczen odcinka przewodu, a w szczeg6lnosci przy
przej$ciach przez przeszkody (drogi, kable),
- przeprowadzenie proby szczelnosci.
Dhugo$¢ odcinka podlegajacego odbiorom cze¢sciowym nie powinna by¢ mniejsza niz S50m.
Po dokonaniu odbioru czesciowego nalezy sporzadzi¢ protokdt potwierdzajacy prawidiowe
wykonanie robot, zgodnos¢ wykonania sieci z projektem technicznym 1 pozytywny wynik
niezbednych badan odbiorczych. W protokole nalezy jednoznacznie zidentyfikowac miejsca 1
zakres robot objetych odbiorem czesciowym. Do protokotu odbioru nalezy zalaczyé
protokoty niezbednych badan odbiorczych.
W przypadku negatywnego wyniku odbioru czgsciowego, w protokole nalezy okresli¢ zakres
1 termin wykonania prac naprawczych lub uzupetiajagcych. Po wykonaniu tych prac nalezy
ponownie dokona¢ odbioru czesciowego.

8.4. Odbior koncowy.

Sie¢ powinny by¢ przedstawione do odbioru technicznego koncowego po spehieniu
nastepujacych warunkow:
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e zakonczono wszystkie roboty ziemne 1 montazowe;

e dokonano badan odbiorczych, z ktorych wszystkie zakonczyly si¢ wynikiem
pozytywnym;

e zakonczono roboty budowlano-konstrukcyjne, wykonczeniowe i inne majace wpltyw na
poprawnos$¢ eksploatacji sieci.

Przy odbiorze koncowym nalezy przedstawi¢ nast¢pujace dokumenty:

. projekt techniczny powykonawczy sieci (z naniesionymi ewentualnymi zmianami 1
uzupetnieniami dokonanymi w czasie budowy);

. dziennik budowy;

. potwierdzenie zgodnoSci wykonania sieci z projektem technicznym, warunkami

pozwolenia na budowg 1 przepisami,

obmiary powykonawcze,

protokoty odbiorow miedzyoperacyjnych,

protokoty odbioréw technicznych czgsciowych,

protokoty wykonanych badan odbiorczych,

dokumenty dopuszczajace do stosowania w budownictwie wyrobu budowlane, z
ktorych wykonano sie¢,

o dokumenty wymagane dla urzadzen podlegajacych odbiorom technicznym,
o instrukcje obstugi i gwarancje wbudowanych wyrobow,
o instrukcje obstugi sieci.

W ramach odbioru koncowego nalezy:

. sprawdzi¢ czy sie¢ jest wykonana zgodnie z projektem technicznym
powykonawczym,

. sprawdzi¢ protokoty odbioréw miedzyoperacyjnych,

. sprawdzi¢ protokoty odbioréw technicznych czesciowych,

o sprawdzi¢ protokoty zawierajace wyniki badan odbiorczych.

Odbior koncowy konczy si¢ protokolarnym przejeciem sieci do uzytkowania lub
protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowania sieci do uzytkowania, wraz z podaniem
przyczyn takiego stwierdzenia.

Protokot odbioru koncowego nie powinien zawiera¢ postanowien warunkowych. W
przypadku zakonczenia odbioru protokolarnym stwierdzeniem braku przygotowania sieci do
uzytkowania, po usunigciu przyczyn takiego stwierdzenia nalezy przeprowadzi¢ ponowny
odbior sieci. W ramach odbioru ponownego nalezy ponadto stwierdzi¢ czy w czasie
pomiedzy odbiorami elementy sieci nie ulegly destrukcji spowodowanej korozja,
zamarzni¢ciem wody lub innymi przeszkodami.

9. Podstawa platnosci.

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci.

Podstawg platnosci jest kwota ryczattowa podana przez Wykonawce.

Kwota ryczaltowa pozycji Przedmiarowej bedzie uwzglednia¢é wszystkie czynnosci,
wymagania 1 badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreSlone dla tej Roboty w
Specyfikacji Technicznej i w Dokumentacji Projektowe;.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej

Ceny jednostkowe wykonania sieci kanalizacyjnej obejmuja:
- roboty przygotowawcze,

- pomiary liniowe w terenie,

- roboty ziemne,

- dostawa materialow,

- wykopy liniowe wraz z umocnieniem i rozbiérkg umocnienia,
- odwodnienie wykopu,

- wykonanie podtoza piaskowego pod rurociagi,

- ulozenie 1 montaz rurociggow,

- dostawa 1 montaz tloczni 1 pompowni,

- demontaz istniejgcej pompowni,

- dostawa 1 montaz studni wraz z wyposazeniem,

- wykonanie przepigcia istniejacych sieci,

- wykonanie przewiertow,

- montaz rur ochronnych,

- rozebranie 1 odtworzenie nawierzchni utwardzone;,

- wykonanie obsypki piaskowej,

- wykonanie prob szczelnosci,

- wymiana gruntu,

- zasypanie wykopow,

- kontrola jakos$ci robot,

- odbior robdt,

- wykonanie geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej,
- organizacja ruchu.

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa za :

- wykopow 1m” ziemi

- obudowy pionowych $cian wykopow 1m?

- podsypki, obsypki, zasypu 1m’® zuzytego materiahu,

- przewodow rurowych 1 mb dla kazdego typu 1 $rednicy,
- studni 1szt dla kazdego typu 1 $rednicy,

- tloczni, przepompowni 1szt dla kazdego typu,

-proby szczelnosci 1 proba.

10. Przepisy zwigzane.

10.1. Normy

[1] PN-B-01700 Wodociggi 1 kanalizacja. Urzadzenia 1 sie¢ zewngtrzna.
Oznaczenia graficzne.

[2] PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.

[3] PN-81/B-03020 Grunty budowlane. Posadowienie bezposrednie budowli.
Obliczenia statyczne 1 projektowanie.

[4] PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.

[5] PN-B-10736 Roboty  ziemne. @ Wykopy otwarte dla przewodoéw
wodociggowych 1 kanalizacyjnych. Warunki techniczne
wykonania.

[6] PN-88/B-06250 Beton zwyktly.

[7] PN-86/B-06712 Kruszywa mineralne do betonu.

[8] PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni

drogowych. Zwir i mieszanka.
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[9] PN-92/B-01707 Instalacje kanalizacyjne. Wymagania w projektowaniu.

[10] PN-EN-1610 Budowa 1 badania przewodoéw kanalizacyjnych.

[11] PN-EN 13043:2004 Kruszywa mineralne -- Kruszywa skalne -- Podzial, nazwy 1
okreslenia.

10.2 Akty prawne.

Dz.U. z 2000r. Nr 106, poz. 1226 — Prawo budowlane

Dz.U. z 1997 r. Nr 129, poz.844 — Ogdlne przepisy bezpieczenstwa 1 higieny pracy.

Dz.U. z 1972r. Nr.13 poz.93 — sprawa bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy wykonywaniu
robot budowlano-montazowych 1 rozbiorkowych.

10.3. Inne dokumenty.

o Warunki techniczne wykonania i odbioru rurociggéow z tworzyw sztucznych

. Warunki techniczne wykonania i odbioru robot budowlano-montazowych — tom I
rozdz. IV, Arkady 1989r. — Roboty ziemne.

o Instrukcja wykonania 1 odbioru instalacji rurowych z PE wydana przez Producenta

. Warunki techniczne wykonania 1 odbioru sieci kanalizacyjnych —,,Warunki

techniczne COBRTI INSTAL” Zeszyt nr 9
Uwaga: Wszelkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o obowigzujace
normy 1 przepisy.




